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A félvezetfk térhiéditdsa az erfsdrami elektrotechnikaban 4j tdvlatokat
nyitott meg a kozlekedési alkalmazasok terilletén is. Az osztélyunkon alakult
ipari elektronikai csoport kezdethen egyeniranyitds ivhegeszt8gépek fejleszté-
sével foglalkozott, majd attértiink az akkumulatoros kéziti jarm{ivek automa-
tikus vezérlésének kérdéseire. A szolgélati szabadalmunk alapjin mdk6ds
villamos targonca-vezérlés egves biztonségtechnikai kérdéseir§l csoportunk
a kari jubileumi tlésszak keretében 1975-ben méar beszamolt.

A villamos auték vezérlési kérdései, és ipari kapcesolataink révén figyel-
miink az akkumuldtorgyartds problémai felé irdnvult. Ismeretes, hogy a tele-
pek minfségét nagy mértékben befolydsolja mér az Glomtombdk poritési
technoldgidjanak pontos betartdsa is. Megbizéink kiilonbh6z8 fejlettségli iize-
meihez alkalmazkodd, antomatikus érzékel és szabalyoz rendszereket fejlesz-
tettiink ki és helyeztiink #izembe. A mifszaki megoldas nehézségeit a poritasi-
technolégia sztochasztikusan viltozé terhelési viszonyai okoztdk. Az integralt
dramkérokkel megvaldsitott megoldasok mind egyenaramd, mind aszinkron
motoros hajtasokhoz illeszthetd kivitelben késziiltek. Ugyancsak gyartas
kozbeni emberi tévedések és pontatlansagok kikiiszob6lésére szolgal a kifejlesz-
tett differencialer8sitds zarlat és aszimmetria indik4lé berendezés is. Ezek rész-
letes leirasa az (1)-ben taldlhaté.

A gyartas utani formécié el6irdsainak pontos betartdsara szolgal a kez-
detben Ferraris tarcsas fogyasztdsmérdre szabadalmaztatott, majd integralt
dramkéri elemekkel tovébbfejlesztett és programozhaté szédmlaléval kivitele-
zett villamos toltésszdmmérS miiszercsalad, melyet a Budapesti Nemzetkozi
Véasaron is bemutattunk. Ilyen szdmlaléval vezérelt, teljesen automatizilt
programok allithaték be szabalyozott karakterisztikaji dramforrasok szadméra,
A formélashoz szilkséges tbb elére beallitott Aramerdsséggel t6ltd és kisiitd
programmal m{ik§dé dramforrdsok kiilsnésen jol alkalmazhaték mind a gyér-
tishban, mind a kozlekedési vallalatok akkumulator karbantarté szolgalatai-
ban. Magneses erdsitével, vagy integralt dramkords gydjtegységekkel allandé
fesziiltségre szabdlyozott tirisztoros egyeniranyités dramforrasokat fejlesztet-
tiink ki a gyart6 és iizemeltetd ipar részére galvanozas céljara is, melyek ugyan-
csak szdmléaléval vezérelketd kivitelben késziilnek.




374 KOHUT M.—KURUTZ K.—SARKOZY 8.

Zart hurokban kézlekedd, kotottpalyés jarmiivek utolérés elleni védelmére
ij rendszer kidolgozasaval is foglalkozunk. A vasiti biztosité berendezések szi-
geteltsin technikjatol eltérSen az érzékeldk f6l5tt elhaladé jarmivek impul-
zust szolgaltatnak a térkdzt lezdrd relés vagy félvezetds logikai dramkoros egység
részére, amit a jarmiinek csak a kiovetkez8 térkozbe val6 behaladasa képes ol-
dani. Utolérés veszélye esetén az automatika fékezési utasitasokat ad, amelyek
megallitjak a mogottes jadrmiiveket. A biztosité berendezés olyan ellendrzd aunto-
matikdval is fel van szerelve, amely valamennyi érzékel6 miiszaki illapotat
allandéan ellendrzi és a hiztonsdgot még nem veszélyeztetd meghibasodas
esetén a fékek mitkddietése helyett el6bb csak figyelmeztetS hibajelzést ad ki.

A Magyar Hajé és Darugydrral egviittmkddve fejlesztettiik ki az 1isz6-
daruk vésziizemi elosztdtablajaba szerelhet8 korszerd hajéiizemi akkumulator-
t81t8 berendezést, amely atkapesoldssal 24 V-os savas vagy ligos akkumuléto-
rok tdltésére alkalmas. A maximélis t6lt64ram 100 A. A berendezés a toltési
folvamat alatt az dramot allandé értéken tartja, melyet mind a savas, mind a
Iigos akkumuldtor szdméra el8re be lehet 4llitani. A berendezés figyeli ezen
kiviil a toltdfesziltség noveledését is, és ha az az akkumuléator tipustdl fiigsd
cellafesziiltséget eléri, a t6ltést megsziinteti. Halézati fesziiltség kimaradésakor
a higos akkumulator téplalja a vésziizemi fogvaszidkat. Ezen id§ alait a kisilg
akkumuldtor fesziiltségét egy automatika figveli, és ha a fesziiliség egy mini-
malis szint ald csdkken, el6késziti toltésre az akkumuldtortéltd berendezést.
A h&lézati feszitltség visszatérésekor a ldgos akkumulator tbltése automatiku-
san megkezd8dik. A hajéiizem hiztonsigi elSirdsainak megfelelGen a t61t8 dram
az automatika kikapesolasa utdn kézzel is valtoztathatd.

Ugyvanesak a Magyar Hajé és Darugyér és tanszékiink ko6zétti munka
keretében fejlesztettilk ki a szerel6i munkéra tervezett dszédaruk Ward —
Leonard hajtasd emel&gépeinek szabalyozdsat. A generdtor gerjesztd aram-
koérét 3 fazisd kbrérammentes egyenirdnyité berendezéssel taplaljuk. A sza-
hélyozé a generdtor gerjeszt8 Aramét vigv valtoztatja, hogy a darukezeld altal
hedllitott teheremeld sebességet a teher nagvsiga nem befolyédsolja. A szaba-
Ivozé berendezés megfelel kialakitdsival elértiik, hogy a megengedetinél
nagyobb dramok a Ward —Leonard hajtist sem dinamikusan. sem statikusan
nem veszik igénybe. A kezelSkar alaphelyzetében a generdtor gerjeszt6kore
révid ideig automatikusan legerjeszt8 dramot kap, s igy az emelSmotor drama
4116 helyzetben nullara csgkken. A kozeljovében alakitjuk ki az emelémotor
P = all. izem{ hajtdsat, valamint t6bb generitorbél allé gépesoport Gssze-
hangolt szabélyozasat.

A nagyvasuti tizemfenntartéssal és karbantartassal 9sszefiiggd feladatok
terén végzett fejlesztési munkaink koziil megemlitjitk a MAV egyik dieselmotor
prébaillomésinak villamos automatika berendezését. amely 6 évi munkéval
az idén késziilt el. A prébailloméson négy — egyenként 1500 kW teljesit-
ményli — mozdonymotor javitds uténi egyidejli prébaiizemére, mérésére és
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ellen8rzésére van lehet8ség. A villamos automatika berendezéshez kiilénbozé
teljesitményd, szabalyozott ill. vezérelt egyeniranyitdkat készitettiink, részben
a motorok villamos fékezését elldtd generatorok gerjesztésére, részben a mérés.
mitk5dtetés segédiizeme szdmira.
{z automatika berendezés a motorck prébaiizeme sordn a kévetkezSk
ellatasara szolgél:

— A motorok villamos inditdsa egyméshoz reteszelt iizemmédban.

— A motorok fékezése vizfékes vagy villamos fékezéssel.

— A fékteljesitmény mérése villamos ill. mechanikai jellemz&kkel.

— 4 fékgeneratorok teljesitményvezérlése gerjesztésszabalyozassal ill. f8aram-

kori terhelesvaltoztatassal.
motorok tsltésének tivvezérlése.
motorok kilgnb6z8 pontjain a préba szempontjabél fontos hémérsélleti

l
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adatok tdvmérése és regiszirilsa.
— 4 motorok hfitéviz és kenBolaj himérsékietének eldirt értékre szabélyo-
z&sa.

— A motorok uzeman ao‘-fOD'\ asztidsdnak mérése.

Az automatika berendezést mind a négy prébafiilke szdméra lényegében
azonosan, részleteiben eltérfen kellett megtervezni a fiilkékhez beosztott
motortipusoknak és fékezési rendszeriiknek megfelelen. A motorok mtkodte-
tése. cllenfrzése és mérése fillkénként egy-egy kezelGpultrdl torténik. A kezeld-
pultok mell8l a motorok zajszigetelt ablakon keresztiil figyelhet8k. Az osztaly
az ﬂl}ﬁitett berendezések készitésén kivil a teljes automatika berendezés kivi-
i terveit is elkészitette és részivett a kivitelezés miivezetésében és az lizembe-
Fentiek részletes leirdsa a (2) és (3)-ban taldlhatd.

Mfszaki érdekesség szempontjabol figyelmet érdemel egy négyorsés,

106 tonnas mozdony emelo emelSmotorjainak egytittfutésat biztosit automa-
tika, amelyet mar mk6d8 berendezéshez kellett utélag kifejleszteni és ellé-
sziteni. A szabélyozéssal elkeriilhetd, hogy emelés soran a mozdonyban kéros
deforméciék lépjenek fel, vagy a megemelt gép megbillenjen.

Egyiittfutast biztosité villamos vagy mechanikai tengely — amelyet
tobb motoros daru hajtémiivek kozott dltaldnosan hasznéalnak -- utélag nem
volt felszerelhets. Tgy olyan szabalyozast dolgoztunk ki, amellyel mindegyik
motor sebességét a masik hérom sebességével hasonlitjuk 6ssze. A motorok
k6ziil mindig a leggyorsabban haladé sebességét csokkentjitk gy, hogy végiil
az el6resietdket a leglassiibb utolérje. Ezutdn a sebességeskkentést megsziin-
tetve mind a négy motor djbél kezdi egymas figyelését a névleges sebességen.
Béarmelyik motor lehet el8resiet6 vagy elmarado, mert ez attél figg, hogy az
emelendd vagy siillyesztendd mozdony témegelosztdsa mennyire marad azo-
nos a tAmasztasi pontokon menet kizben. Igy az automatikat dgy kellett kidol-
gozni. hogy a motorok egymés kozt azonos szabilyozési feltételekkel miikod-
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jenek. A szabilyozds mintavételes és a beavatkozis mindkét irdnyban hirom
— eldre megviélasztott — diszkrét értéki sebességesokkentéssel valosul meg.

Az egyes emelGorsok kézott a legnagyobb eltérés 360° ill. 20 mm magas-
sdgkiilonbség lehet. A berendezés magéatdl leall, ha az orsék kozti eltérés ennél
nagyobbra néne. Az orsék tavolsdga a vigany mentén kb. 10 m.
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